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OTOMATİK AĞIRLIK KONTROL CİHAZI 

ÖZELLİK BELİRLEME FORMU

Firma:

Adres:

İlgili kişi :                                        Tel                                                   email 
Operatör
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Boyutlar
H1 – tartım platformunun yüksekliği +/- 50mm

mm

L1 – sistem için ayrılan en




mm

V1 – besleme bandından önceki bandın hızı





V2 – çıkış bandından sonraki bandın hızı





B1 – mevcut konveyördeki bant genişliği


mm


D –  ürünler arasındaki en az mesafe
             
mm

R1 – Giriş bandı konveyör tambur çapı


mm

R2 – Çıkış bandı konveyör tambur çapı


mm
Taşınan Ürün
Eşit aralıklarla ürün taşınması



Paketleme özelliği:





Form:








Özellikleri:









Yapısı
Gerekli tartım taksimatı



İndikatör montaj metodu



Taşıma yönü:




Terazi yapısı:



Çevre şartlarına karşı dayanıklılığı:


Terazi temizliği









Çalışma koşulları

Titreşimler






Hava akımları






Çevre







Ortam yüksek/düşük sıcaklık değerleri

°C

Cihazlar/ilave fonksiyonlar
Ayrım sistemi






Işıklı uyarı sistemi





Sesli uyarı sistemi



Metal detektörü






Ürün ayrıma sensörü




Hat yoğunluğunu tespit sensörü



Gerekli giriş çıkış röle fonksiyonları



Arayüz

İletişim portu





Ethernet






USB







Açıklamalar

(Lütfen terazi tarafından sağlanması gereken ilave gereksinimleri belirtiniz)

Tanım

Ekstrem değerleri açıklayacak sayısal değerler(minimum, maksimum ağırlık,minimum ve maksimum paket büyüklüğü)

Ürün Paket çeşidi:    Açık/Kapalı

En            B : ……….  [mm] çizime göre

Uzunluk   L : ……….  [mm] çizime göre

Yükseklik H : ……….  [mm] çizime göre

Bürüt Ağırlık: ……….  [g]

Tartım Frekansı: ……… Adt./dk

Bekşenen Doğruluk: ………. [g]

